Piezopozycjoner TB-Automation

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Glowica piezo pozycjonujgca TB-Automation to jednostka
przeznaczona do wspoipracy z manipulatorami jako ukfad
dodatkowych osi do precyzyjnego pozycjonowania ciasno
montowanych elementéw o niewielkiej masie.

Piezo pozycjoner sktada sie z dwdch osi poziomych XY
napedzanych przez sitowniki piezoelektryczne ktérych zadaniem jest
precyzyjne pozycjonowanie ciasno pasowanego elementu.
Dodatkowo gtowica wyposazona jest w podatng, pasywng, pionowg
08 Z ktérej zadaniem jest wyeliminowanie niekorzystnych nastepstw
kolizji montowanych elementéw a umieszczony na niej enkoder
liniowy umozliwia wykrycie kolizji, okreslenie parametrow
pozycjonowania, kontrolowanie procesu montazu oraz okresla jego
poprawnosc.

Podatna o$ Z jest wyposazona w prowadnice slizgowe, natomiast
osie poziome zamiast standardowych prowadnic liniowych
wyposazone sg w specjalne elementy wykonane ze stopow tytanu
ktére zapewniajg elastyczny ruch w osiach poziomych przy
jednoczesnym zapewnieniu duzej sztywno$ci w osi pionowej, oraz
znacznym zmniejszeniu tarcia.

Dzieki  zastosowaniu  niezwykle  precyzyjnych
piezoelektrycznych oraz wspétpracujgcych z nimi elementéw
tytanowych uzyskano wysokg rozdzielczos¢ pracy, ptynno$c
ruchdw, mozliwos¢ diugotrwatego utrzymania montowanego
elementu w danej pozycji, oraz mozliwo$s¢ wprowadzania go w
drgania podczas montazu.

System sterujgcy umozliwia dostosowanie wielu parametrow
pozycjonowania w zaleznos$ci od potrzeb danej aplikac;ji.

Ogodlny algorytm dziatania mozna przedstawi¢ nastepujgco:
Manipulator z gtowicg piezo pozycjonera montuje element ciasno
pasowany, jesli uktad wykryje kolizie proces montazu jest
zatrzymany. W trakcie zatrzymania gtowica wykonuje sykl ruchow w
celu znalezienia punktu pozycjonowania, jesli ukfad wykryje taki
punkt to ustawia element w tym punkcie i montaz jest kontynuowany
przy opcjonalnym wprowadzeniu w drgania elementu podczas
montazu.

sitownikow

System wykrywania kolizji przez gtowice jest aktywny podczas
catego procesu pozycjonowania i montazu co znacznie zmniejsza
ryzyko uszkodzenia montowanych elementow.

Rozwigzania wykorzystane w budowie piezo pozycjonera TB-
Automation zgtoszone zostaty do Urzedu Patentowego RP celem
uzyskania zastrzezonego wzoru przemystowego i uzytkowego

UKLAD NAPEDOWY

» Sitowniki piezoelektryczne z elastyczng tytanowg przektadnig
zapewniajg wysoka rozdzielczosci i precyzje ruchu.

* Mostki tensometryczne petnigce role enkoderéw zapewniajg
pomiar przemieszczenia w poszczegélnych osiach o duzej
rozdzielczosci zapewniajgc precyzje ruchu

* Enkoder na podatnej osi pionowej umozliwia doktadny pomiar

rzemieszczen oraz wykrywanie kolizji
hmm NIE STANDARDOWE

* Mechanizm dwu osiowego piezo pozycjonera

» Podatna o$ pionowa wraz z prowadnicami

» Tensometryczne ukfady pomiaru przemieszczenia w osiach
poziomych

» Ukfad pomiaru przemieszczenia w osi pionowej
* Wzmacniacz napieciowy do zasilania
piezoelektrycznych

« Uktad sterujgc ]
WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

e Uktad sterowania umozliwiajgcy integracje gtowicy ze
wspotpracujgcym manipulatorem

» Chwytak dostosowany do potrzeb danej aplikacji

» Uktad Bezpieczenstwa — Stopu Awaryjnego

sitownikow

DANE TECHNICZNE
Zakres pracy osi z napedem
piezoelektrycznym:
0s X 0-0,2mm
0sY 0-0,2mm
Zakres pracy podatnej osi Z
0-8mm
System pomiaru pozycji dla osi XY Absolutny,
tensometryczny
System pomiaru pozycji dla osi Z Inkrementalny, AB
Obcigzenie 0,7%kg - 0,5kg
robocze (max)
Czestotliwos¢
pracy:
08 XIY do 20 Hz

Interfejs uzytkownika: Wejscia cyfrowe
Wyjscia cyfrowe
Wejscia analogowe
Wejscia licznikowe
Wyjécia analogowe

Wymiary 66x285x118mm
(minimalne):

Zasilania elektryczne: 230V AC 2A
Kontroler

Wilgotnos¢ 5% do 90%
wzgledna bez

kond. pary

Masa 1 kg
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Piezopozycjoner — widok z gory
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Piezopozycjoner — widok z gory

Piezopozycjoner — montaz narzedzia

TB-Automation Biuro Handlowe w Krakowie .Badania przemystowe prowadzone w firmie TB-
Automation Tomasz BOJKO”

Program Operacyjny Innowacyjna Gospodarka 2007-2013
DOTACJE NA INNOWACJE — INWESTUJEMY W WASZA
PRZYSZLOSC
Umowa UDA-POIG.01.04.00-12-090/10-00

ul. Zawita 53

30-390 Krakow

tel./faks : +12 6371377

Email: biuro@tb-automation.com.pl

TB - Automation



