Manipulator XZ TB-Automation

UKLAD NAPEDOWY

¢ Enkodery inkrementalne sin/cos o duzej rozdzielczosci
zapewniajg precyzje ruchu

e Zastosowane napedy liniowe o wysokiej sprawnosci i matej
bezwtadnosci umozliwiajg realizacje duzych przyspieszen

* Uktady monitorujgce temperature silnika i wzmacniacza
zwigkszajg bezpieczenstwo i niezawodno$¢ pracy manipulatora

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

* Mechanizm manipulatora z prowadnicami liniowymi

« Silniki liniowe osi poziomej i pionowej

» Uktady pomiaru przemieszczenia osi poziomej i pionowej

» Uktad zapobiegajgcy opadaniu osi pionowej

» Serwowzmacniacze  umozliwiajgce  pofaczenie  silnikow
liniowych oraz uktadu pomiaru potozenia

WYMAGANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

» Ukfad sterowania umozliwiajgcy potgczenie z
2 serwowzmacniaczami manipulatora

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA » Uktad Bezpieczenstwa — Stopu Awaryjnego
Manipulator TB-Automation to kompletna jednostka przeznaczona
do szybkich,precyzyjnych i elastycznych zadan manipulacji .
obiektami o niewielkiej masie. WYPOSAZENIE OPCJONALNE
Dzieki swojej budowie wykorzystujgcej jednolite korpusy wykonane < Uktad sterowania nadrzednego
ze stopow lekkich oraz szeroko rozstawione wysokiej jakosci « Uktad Bezpieczenstwa — Stopu Awaryjnego
prowadnice szynowe manipulator charakteryzuje sie wysoka
sztywnoscig i odpornoscia na obcigzenie. Dzieki budowie
modularnej mozliwe jest wykorzystanie manipulatora w aplikacjach
zaréwno dwu- jaki i jednoosiowych .

Do napedu manipulatora zastosowano silniki liniowe o doskonatych
parametrach dynamicznych, wynikajgcych z braku koniecznosci DANE TECHNICZNE

konwersji ruchu obrotowego na liniowy. Zakres pracy osi:

Dzieki nowatorskim rozwigzaniom uktadu kinematycznego 0s X 0-132mm
manipulatora  zminimalizowano ilo§¢ ruchomych przewodéw 0sZz 0-74mm
uktadéw silnikowego i odczytu pofozenia ,zwiekszono zywotno$¢  System pomiaru pozycji Inkrementalny,
urzgdzenia oraz zminimalizowano obstuge konserwacyjng. Dzieki sin/cos

prostej konstrukcji wykorzystujacej elementy standardowe w razie = Obcigzenie robocze 2kg - 5.5kg (max)
potrzby mozliwa jest szybka i tatwa wymiana poszczegélnych  Sita pionowa maksymalna: 210N
elementéw konstrukeyjnych. Sita pionowa ciggta: 140 N
Charakterystyczna konfiguracja manipulatora umozliwia jego  Predko$é¢ ruchu:

zastosowanie w aplikacjach portalowych tzn. tam gdzie konieczne 0% X do 5000mm/sek.
jest dostep od spodu manipulatora (np. podajniki, transportery 0% Z do 5000mm/sek.
tasmowe, itp.) Powtarzalno$¢:

W celu zapobiezenia naturalnemu zjawisku opadania osi pionowe;j XZ 0,004 mm

po wytgczeniu zasilania, manipulator wyposazony jest w specjalny  poktadnosé:

sprezynowy ukfad kompensujgcy, zapobiegajgcy opadaniu i X7 0.04 mm

mozliwym kolizjom. . _ _ Interfejs uzytkownika :
Standardowo manipulator dostarczany jest z serwowzmacniaczmi Wymiary (minimalne):

Acopos firmy B&R umozliwiajgcymi potgczenie silnikow liniowych 228x275x360mm
,uktadu pomiaru potozenia oraz poprzez wybrang sie¢ Fieldbus Elektryczny: 230V 10A
potgczenie z nadrzednym uktadem sterowania. Sieé Ethernet Powerlink,
Rozwigzania wykorzystane w budowie manipulatora TB-Automation CAN
zgtoszone zostaty do Urzedu Patentowego RP celem uzyskania  kontroler B&R
zastrzezonego wzoru przemystowego i uzytkowego Wilgotnoé¢ wzgledna bez kond. pary 5% do 90%

Masa 20 kg
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Manipulator — zakres roboczy
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Manipulator — montaz narzedzia
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Manipulator — widok z przodu
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Manipulator — montaz podstawy

TB-Automation Biuro Handlowe w Krakowie
.Badania przemystowe prowadzone w firmie TB-

Automation Tomasz BOJKO”

Program Operacyjny Innowacyjna Gospodarka 2007-2013
DOTACJE NA INNOWACJE — INWESTUJEMY W WASZA
PRZYSZLOSC
Umowa UDA-POIG.01.04.00-12-090/10-00

ul. Zawita 53

30-390 Krakow

tel./faks : +12 6371377

Email: biuro@tb-automation.com.pl
WWW: www.tb-automation.com.pl
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